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問2.保有するレッカー車の詳細情報
問1でご回答いただいた保有台数と一致しているかご確認ください↓

0台

※吊り上げ可能な車両の情報は回答可能な項目のみの回答で結構です

収縮時 伸長時

例 日野 デュトロ 3,995kg ミラー Holmes 440PT 3,600kg 1,800kg 1,800kg 1,000kg

貴社名 保有台数（自動計算）

営業所名（事業所名）

吊り上げ可能な車両の情報

車両総重量
（最大）

車両の前軸重
（最大）

レッカー装置ベース車両の車両諸元

最大リフト定格最大牽引
定格荷重

型式車両総重量通称名車名 メーカー

配布した問２のエクセルファイル 
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全走行パターンの走行軌跡図 

 

被牽引車Ａ×牽引車④ 参考資料 2-1 ～ 2-3 

被牽引車Ａ×牽引車④（ドリー） 参考資料 2-4 ～ 2-5 

被牽引車Ａ×牽引車① 参考資料 2-6 ～ 2-9 

被牽引車Ａ×牽引車①（ドリー） 参考資料 2-10 ～ 2-11 

被牽引車Ｂ×牽引車② 参考資料 2-12 ～ 2-15 

被牽引車Ｂ×牽引車②（ドリー） 参考資料 2-16 ～ 2-17 

被牽引車Ｂ×牽引車① 参考資料 2-18 ～ 2-21 

被牽引車Ｂ×牽引車①（ドリー） 参考資料 2-22 ～ 2-23 

被牽引車Ｃ×牽引車③ 参考資料 2-24 ～ 2-27 

被牽引車Ｃ×牽引車① 参考資料 2-28 ～ 2-31 

被牽引車Ｃ×牽引車④ 参考資料 2-32 ～ 2-34 

被牽引車Ｃ×牽引車② 参考資料 2-35 ～ 2-38 

  

参考資料２



軌跡図の見方 

走行実験を実施した区間のうち、ダブルレーンチェンジ実施区間の走行軌跡です。区間全体の軌跡図と区間を５つに区切っ

たうち、区間①〜③、区間③〜⑤までをそれぞれ拡大した軌跡図を掲載しています。 

 

 

 

 

 

ダブルレーンチェンジ実施区間 

三角コーン 
被牽引車の走行軌跡 

牽引車の走行軌跡 中線は車体中心線 

進行方向 
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 牽引車区分１ 牽引車区分２ 牽引車区分３ 

被牽引車Ａ 牽引車④ 牽引車① 

被牽引車Ｂ 該当なし 牽引車② 牽引車① 

被牽引車Ｃ 該当なし 牽引車③ 牽引車① 

被牽引車Ｄ 該当なし 牽引車④ 牽引車② 

 

被牽引車Ａ×牽引車④ 
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被牽引車Ａ×牽引車④ 

40km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 
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被牽引車×Ａ牽引車④ 

60km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 
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被牽引車Ａ（ドリー）×牽引車④ 

40km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 
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被牽引車Ａ（ドリー）×牽引車④ 

60km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 
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 牽引車区分１ 牽引車区分２ 牽引車区分３ 

被牽引車Ａ 牽引車④ 牽引車① 

被牽引車Ｂ 該当なし 牽引車② 牽引車① 

被牽引車Ｃ 該当なし 牽引車③ 牽引車① 

被牽引車Ｄ 該当なし 牽引車④ 牽引車② 

 

被牽引車Ａ×牽引車① 
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被牽引車Ａ×牽引車① 

40km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 
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被牽引車Ａ×牽引車① 

60km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 
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被牽引車Ａ×牽引車① 

【参考】74km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 
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被牽引車Ａ（ドリー）×牽引車① 

40km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 
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被牽引車Ａ（ドリー）×牽引車① 

60km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 
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 牽引車区分１ 牽引車区分２ 牽引車区分３ 

被牽引車Ａ 牽引車④ 牽引車① 

被牽引車Ｂ 該当なし 牽引車② 牽引車① 

被牽引車Ｃ 該当なし 牽引車③ 牽引車① 

被牽引車Ｄ 該当なし 牽引車④ 牽引車② 

 

被牽引車Ｂ×牽引車② 
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被牽引車Ｂ×牽引車② 

40km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 
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被牽引車Ｂ×牽引車② 

60km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 
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被牽引車Ｂ×牽引車② 

【参考】72km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 
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被牽引車Ｂ（ドリー）×牽引車② 

40km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 



 

 参考資料 2-17

被牽引車Ｂ（ドリー）×牽引車② 

60km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 
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 牽引車区分１ 牽引車区分２ 牽引車区分３ 

被牽引車Ａ 牽引車④ 牽引車① 

被牽引車Ｂ 該当なし 牽引車② 牽引車① 

被牽引車Ｃ 該当なし 牽引車③ 牽引車① 

被牽引車Ｄ 該当なし 牽引車④ 牽引車② 

 

被牽引車Ｂ×牽引車① 
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被牽引車Ｂ×牽引車① 

40km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 
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被牽引車Ｂ×牽引車① 

60km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 
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被牽引車Ｂ×牽引車① 

【参考】74km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 
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被牽引車Ｂ（ドリー）×牽引車① 

40km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 
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被牽引車Ｂ（ドリー）×牽引車① 

60km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 
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 牽引車区分１ 牽引車区分２ 牽引車区分３ 

被牽引車Ａ 牽引車④ 牽引車① 

被牽引車Ｂ 該当なし 牽引車② 牽引車① 

被牽引車Ｃ 該当なし 牽引車③ 牽引車① 

被牽引車Ｄ 該当なし 牽引車④ 牽引車② 

 

被牽引車Ｃ×牽引車③ 
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被牽引車Ｃ×牽引車③ 

40km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 
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被牽引車Ｃ×牽引車③ 

60km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 
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被牽引車Ｃ×牽引車③ 

【参考】75km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 



 

 参考資料 2-28

 牽引車区分１ 牽引車区分２ 牽引車区分３ 

被牽引車Ａ 牽引車④ 牽引車① 

被牽引車Ｂ 該当なし 牽引車② 牽引車① 

被牽引車Ｃ 該当なし 牽引車③ 牽引車① 

被牽引車Ｄ 該当なし 牽引車④ 牽引車② 

 

被牽引車Ｃ×牽引車① 
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被牽引車Ｃ×牽引車① 

40km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 
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被牽引車Ｃ×牽引車① 

60km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 



 

 参考資料 2-31

被牽引車Ｃ×牽引車① 

【参考】72km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 



 

 参考資料 2-32

 牽引車区分１ 牽引車区分２ 牽引車区分３ 

被牽引車Ａ 牽引車④ 牽引車① 

被牽引車Ｂ 該当なし 牽引車② 牽引車① 

被牽引車Ｃ 該当なし 牽引車③ 牽引車① 

被牽引車Ｄ 該当なし 牽引車④ 牽引車② 

 

被牽引車Ｄ×牽引車④ 
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被牽引車Ｄ×牽引車④ 

40km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 
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被牽引車Ｄ×牽引車④ 

60km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 
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 牽引車区分１ 牽引車区分２ 牽引車区分３ 

被牽引車Ａ 牽引車④ 牽引車① 

被牽引車Ｂ 該当なし 牽引車② 牽引車① 

被牽引車Ｃ 該当なし 牽引車③ 牽引車① 

被牽引車Ｄ 該当なし 牽引車④ 牽引車② 

 

被牽引車Ｄ×牽引車② 
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被牽引車Ｄ×牽引車② 

30km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 
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被牽引車Ｄ×牽引車② 

40km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 



 

 参考資料 2-38

被牽引車Ｄ×牽引車② 

60km/h 

 

区間①〜区間③拡大 

 

 

区間③〜区間⑤拡大 

 

 

進行方向 

区間①〜区間③ 区間③〜区間⑤ 



 

 

 

全走行パターンの実施結果グラフ 

 

被牽引車Ａ×牽引車④ 参考資料 3-1  ～ 3-3 

被牽引車Ａ×牽引車④（ドリー） 参考資料 3-4  ～ 3-6 

被牽引車Ａ×牽引車① 参考資料 3-7  ～ 3-9 

被牽引車Ａ×牽引車①（ドリー） 参考資料 3-10 ～ 3-12 

被牽引車Ｂ×牽引車② 参考資料 3-13 ～ 3-15 

被牽引車Ｂ×牽引車②（ドリー） 参考資料 3-16 ～ 3-18 

被牽引車Ｂ×牽引車① 参考資料 3-19 ～ 3-21 

被牽引車Ｂ×牽引車①（ドリー） 参考資料 3-22 ～ 3-24 

被牽引車Ｃ×牽引車③ 参考資料 3-25 ～ 3-27 

被牽引車Ｃ×牽引車① 参考資料 3-28 ～ 3-30 

被牽引車Ｄ×牽引車④ 参考資料 3-31 ～ 3-33 

被牽引車Ｄ×牽引車② 参考資料 3-34 ～ 3-37 

 

※表中注記 

計測不可 計測機器の不調等によりデータ計測が行えなかったもの 

ドリー装着のため対象外 ドリー装着のため実施しなかったもの（ドリー装着時は時速 40 キロメートル及び時速 60 キロメートルのみ実施） 

指定速度が出せないため実施せず 指定された速度まで加速することができないため実施しなかったもの 

参考資料３ 



 

 

 

 



 

参考資料 3-1 

被牽引車Ａ×牽引車④ 

●制動（乾燥路面） 

40km/h 60km/h 80km/h（73km/h時） 

計測不可 計測不可 
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参考資料 3-2 

●制動（湿潤路面） 

40km/h 60km/h 80km/h 

計測不可 計測不可 

指定速度が出せないため実施せず 
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参考資料 3-3 

●ダブルレーンチェンジ 

40km/h 60km/h 80km/h 

  

計測不可 
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参考資料 3-4 

被牽引車Ａ×牽引車④（ドリー） 

●制動（乾燥路面） 

40km/h 60km/h 80km/h 

計測不可 計測不可 

ドリー装着のため対象外 
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参考資料 3-5 

●制動（湿潤路面） 

40km/h 60km/h 80km/h 

計測不可 計測不可 

ドリー装着のため対象外 
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参考資料 3-6 

●ダブルレーンチェンジ 

40km/h 60km/h 80km/h 

計測不可 

 

ドリー装着のため対象外 

  

  

  

計測不可 
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参考資料 3-7 

被牽引車Ａ×牽引車① 

●制動（乾燥路面） 

40km/h 60km/h 80km/h 

   

   

計測不可 計測不可 計測不可 
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参考資料 3-8 

●制動（湿潤路面） 

40km/h 60km/h 80km/h（74km/h時） 

   

   

   

   

  

計測不可 
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参考資料 3-9 

●ダブルレーンチェンジ 

40km/h 60km/h 80km/h（74km/h時） 

   

計測不可 計測不可 計測不可 

計測不可 計測不可 計測不可 
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参考資料 3-10 

被牽引車Ａ×牽引車①（ドリー） 

●制動（乾燥路面） 

40km/h 60km/h 80km/h 

  

ドリー装着のため対象外 

  

計測不可 計測不可 
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参考資料 3-11 

●制動（湿潤路面） 

40km/h 60km/h 80km/h 

  

ドリー装着のため対象外 
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参考資料 3-12 

●ダブルレーンチェンジ 

40km/h 60km/h 80km/h 

  

ドリー装着のため対象外 

  

計測不可 

 

  

計測不可 
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参考資料 3-13 

被牽引車Ｂ×牽引車② 

●制動（乾燥路面） 

40km/h 60km/h 80km/h（75km/h時） 

   

   

計測不可 計測不可 計測不可 
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参考資料 3-14 

●制動（湿潤路面） 

40km/h 60km/h 80km/h（67km/h） 

   

   

計測不可 計測不可 計測不可 
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参考資料 3-15 

●ダブルレーンチェンジ 

40km/h 60km/h 80km/h（72km/h時） 

   

   

計測不可 計測不可 計測不可 
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参考資料 3-16 

被牽引車Ｂ×牽引車②（ドリー） 

●制動（乾燥路面） 

40km/h 60km/h 80km/h 

計測不可 

 

ドリー装着のため対象外 

  

計測不可 計測不可 
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参考資料 3-17 

●制動（湿潤路面） 

40km/h 60km/h 80km/h 

  

ドリー装着のため対象外 

  

計測不可 計測不可 
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参考資料 3-18 

●ダブルレーンチェンジ 

40km/h 60km/h 80km/h 

  

ドリー装着のため対象外 

  

計測不可 計測不可 
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参考資料 3-19 

被牽引車Ｂ×牽引車① 

●制動（乾燥路面） 

40km/h 60km/h 80km/h（78km/h時） 

  

計測不可 
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参考資料 3-20 

●制動（湿潤路面） 

40km/h 60km/h 80km/h（73km/時） 

計測不可 計測不可 
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参考資料 3-21 

●ダブルレーンチェンジ 

40km/h 60km/h 80km/h（74km/h時） 

 

計測不可 計測不可 
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参考資料 3-22 

被牽引車Ｂ×牽引車①（ドリー） 

●制動（乾燥路面） 

40km/h 60km/h 80km/h 

計測不可 計測不可 

ドリー装着のため対象外 
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参考資料 3-23 

●制動（湿潤路面） 

40km/h 60km/h 80km/h 

  

ドリー装着のため対象外 

  

  

  

  

-50

-40

-30

-20

-10

0

10

20

30

40

50

0

10

20

30

40

50

60

70

80

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38

ピ
ッ

チ
軸

角
速

度
（
de

g/
s）

速
度

（k
m

/h
）

時間（s）

ピッチ軸角速度
GPS速度 牽引車 被牽引車

-50

-40

-30

-20

-10

0

10

20

30

40

50

0

10

20

30

40

50

60

70

80

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32

ピ
ッ

チ
軸

角
速

度
（
de

g/
s）

速
度

（k
m

/h
）

時間（s）

ピッチ軸角速度
GPS速度 牽引車 被牽引車

-50

-40

-30

-20

-10

0

10

20

30

40

50

0

10

20

30

40

50

60

70

80

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38

ロ
ー

ル
軸

角
速

度
（
de

g/
s）

速
度

（k
m

/
h）

時間（s）

ロール軸角速度
GPS速度 牽引車 被牽引車

-50

-40

-30

-20

-10

0

10

20

30

40

50

0

10

20

30

40

50

60

70

80

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32

ロ
ー

ル
軸

角
速

度
（
de

g/
s）

速
度

（k
m

/
h）

時間（s）

ロール軸角速度
GPS速度 牽引車 被牽引車

-50

-40

-30

-20

-10

0

10

20

30

40

50

0

10

20

30

40

50

60

70

80

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38

ヨ
ー

軸
角

速
度

（d
e
g/

s）

速
度

（k
m

/h
）

時間（s）

ヨー軸角速度
GPS速度 牽引車 被牽引車

-50

-40

-30

-20

-10

0

10

20

30

40

50

0

10

20

30

40

50

60

70

80

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32

ヨ
ー

軸
角

速
度

（d
e
g/

s）

速
度

（k
m

/h
）

時間（s）

ヨー軸角速度
GPS速度 牽引車 被牽引車

-0.8

-0.6

-0.4

-0.2

0

0.2

0.4

0.6

0.8

0

10

20

30

40

50

60

70

80

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38

横
方

向
加

速
度

（G
）

速
度

（k
m

/h
）

時間（s）

横方向加速度
GPS速度 牽引車 被牽引車

-0.8

-0.6

-0.4

-0.2

0

0.2

0.4

0.6

0.8

0

10

20

30

40

50

60

70

80

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32

横
方

向
加

速
度

（G
）

速
度

（k
m

/h
）

時間（s）

横方向加速度
GPS速度 牽引車 被牽引車

-0.8

-0.6

-0.4

-0.2

0

0.2

0.4

0.6

0.8

0

10

20

30

40

50

60

70

80

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38

前
後

方
向

加
速

度
（G

）

速
度

（
km

/h
）

時間（s）

前後方向加速度
GPS速度 牽引車 被牽引車

-0.8

-0.6

-0.4

-0.2

0

0.2

0.4

0.6

0.8

0

10

20

30

40

50

60

70

80

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32
前

後
方

向
加

速
度

（G
）

速
度

（
km

/h
）

時間（s）

前後方向加速度
GPS速度 牽引車 被牽引車



 

参考資料 3-24 

●ダブルレーンチェンジ 

40km/h 60km/h 80km/h 

  

ドリー装着のため対象外 
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被牽引車Ｃ×牽引車③ 

●制動（乾燥路面） 

40km/h 60km/h 80km/h（75km/h時） 

   

計測不可 計測不可 計測不可 
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●制動（湿潤路面） 

40km/h 60km/h 80km/h（66km/h時） 

   

計測不可 計測不可 計測不可 
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参考資料 3-27 

●ダブルレーンチェンジ 

40km/h 60km/h 80km/h（75km/h時） 

   

計測不可 計測不可 計測不可 

 

計測不可 
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参考資料 3-28 

被牽引車Ｃ×牽引車① 

●制動（乾燥路面） 

40km/h 60km/h 80km/h 

   

計測不可 
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参考資料 3-29 

●制動（湿潤路面） 

40km/h 60km/h 80km/h（71km/h時） 
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参考資料 3-30 

●ダブルレーンチェンジ 

40km/h 60km/h 80km/h（72km/h時） 
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参考資料 3-31 

被牽引車Ｄ×牽引車④ 

●制動（乾燥路面） 

40km/h 60km/h 80km/h 

  

指定速度が出せないため実施せず 
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●制動（湿潤路面） 

40km/h 60km/h 80km/h 

  

指定速度が出せないため実施せず 

  

  

  

計測不可 
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●ダブルレーンチェンジ 

40km/h 60km/h 80km/h（68km/h時） 

計測不可 計測不可 計測不可 

   

  

計測不可 
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参考資料 3-34 

被牽引車Ｄ×牽引車② 

●制動（乾燥路面） 

40km/h 60km/h 80km/h（69km/h時） 

計測不可 

  

計測不可 

  

計測不可 計測不可 
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●制動（湿潤路面） 

40km/h 60km/h 80km/h 

  

指定速度が出せないため実施せず 

  

計測不可 計測不可 
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●ダブルレーンチェンジ 

40km/h 60km/h 80km/h（69km/h時） 

計測不可 計測不可 計測不可 

計測不可 計測不可 計測不可 

計測不可 計測不可 計測不可 
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●30km/h での走行実験結果（この組み合わせのみの実施） 

制動（乾燥路面） 制動（湿潤路面） ダブルレーンチェンジ 

 

計測不可 

 

  

計測不可 

計測不可 計測不可 計測不可 
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